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1 WSTEP.

11 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacghtécznej § wymagania dotycge wykonania i odbioru kabin
sanitarnych systemowych, adzer do obstugi osob niepetnosprawnych;

12. Zakres stosowania SST.

ST stanowi dokument przetargowy i kontraktowy petgcaniu i realizacji rob6t dotygzych przebudowy i rozbudowy
budynku magazynu uzbrojenia nadgowskie Centrum Aktywnizi Lokalnej w Migowie ul. Kopernika 2C.

13 Zakres robét oltiych SST.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuyszystkie czynnéei umazliwiajace i majce na celu wykonanie morita
elementowslusarsko-kowalskich do obiektu wg pasizego zestawienia.

- systemowdécianki kabin natryskowych

- pokcze i uradzenia tazienkowe do obstugi oséb niepetnosprawnych

14.  Okraélenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SS zgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami.

15. Ogdine wymagania dotyge robot.

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgoditoz dokumentagj projektows, SST i
poleceniami layniera.

2. MATERIALY.
2.1Scianki kabin natryskowych - systemowe

Systemowecianki wysokdci 200cm z pustk15 cm nad posadzkz ptyt laminowanych odpornych na weodwilgoé, w
profilach systemowych aluminiowych lakierowanychheologh proszkowt. Drzwi 90/200 w technologii jakcianki kabin
W kabinach sanitarnych zastosd@wkucia umaliwiajace zamknicie od wewatrz z sygnalizagj otwarte/zamknite.

2.2. Poecze i urzadzenia tazienkowe do obstugi oséb niepetnosprawnych

- systemowe stalowe ze stali nierdzewnej

Uchwyty i porgcze powinny by mocowane ndcianach w sposob trwaly i stabilny. Zaktadg se w razie upadku osoby
niepetnosprawnej przejmupne obcizenie réwne trzykrotnej normalnej wadze ciata. Eletyde powinny by wykonane
ze stali uszlachetnionej lub nierdzewnej, ewenieapokryte powtokami lakierniczymi, ksztalt i gabirodpowiednio
uformowany, gwarantagy dobg chwytliwos¢. Srednica powinna migi¢ sie w przedziale 2,6 do 4,0 cm. Wypasaie to
montuje w odlegtéci minimum 6 cm odiciany lub innego statego elementu. W niektérychwiazaniach elementyasstate,
w innych podnoszone lub ddrde naktadane. Peez prosta (pozioma) utatwia wstawanie i poruszaigevzdiuz sciany.
Porcze latowe dostosowane slo ukladuscian i ubezpieczajuzytkownika w dwdch i wgcej ptaszczyznach

2.3. Sktadowanie materiatow i konstrukcji

Wszystkie wyroby nalsy przechowywé w magazynach zamkych, suchych i przewiewnych, zabezpieczonych poeablami
atmosferycznymi.

Podtogi w pomieszczeniu magazynowym powinny biwardzone, poziome i rowne. Wyroby rigleiktada w jednej lub kilku
warstwach w odlegkei nie mniejszej i 1 m od czynnych uezlzea grzejnych i zabezpiecéyrzed uszkodzeniem.

24. Badania na budowie

Kazda partia materiatu dostarczona na buglpwed jej wbudowaniem musi uzyskakceptacje layniera.

Kazdy element dostarczony na budppodlega odbiorowi pod wzegdem:

- jakosci materiatow, spoin, otworow riauby,

- zgodndci z projektem,

- zgodndci z atestem wytworni

- jakasci wykonania z uwzglnieniem dopuszczalnych tolerancji.

- jakosci powtok antykorozyjnych.

Odbiér konstrukcji oraz ewentualne zalecenia ceptwsobu naprawy powstatych uszkadweczasie transportu potwierdza
Inzynier wpisem do dziennika budowy.

3. SPRZT.
Do monteu elementévélusarsko-kowalskich m@ byt uzyty dowolny sprzt, zgodny z zaleceniami producenta.

4. TRANSPORT.

Kazda partia wyrobow powinna zawi€rarszystkie elementy przewidziane projektem lub adpdnia norma.

Elementy mog by¢ przewaone dowolnym srodkiem transportu, muszbyé zabezpieczone przed uszkodzeniem,
przesuniciem oraz utrat stateczngci.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Przed rozpocgciem montazu nalezy sprawdzié:

- prawidtowai¢ wykonania éciezy,

- mozliwo$¢ mocowania elementéw daian,

- jakos¢ dostarczonych elementéw do wbudowania.

Elementy powinny b§ osadzone zgodnie z dokumensaeichniczi lub instrukci zaakceptowana przezzymiera.
Elementy powinny b§trwale zakotwione wcianach budynku.

Zamiast kotwienia dopuszcza sisadzanie elementéw za poradotkéw rozporowych lub kotkéw wstrzeliwanych.



Osadzone elementy powinny dyszczelnione miedzy soiezem a dcieznica lub $ciam tak aby nie nagpowato

przewiewanie, przemarzanie lub przecieki wody opagoUszczelnienia wykonywaz elastycznej masy uszczelaizg).

Elementy systemowe -wbudotvanalery elementy kompletnie wykmzone (wedtug wytycznych producenta) wraz z
uszczelkami i powtokami antykorozyjnymi.

5.2.8cianki systemowe

Montaz $cianek systemowych kabin natryskowych rozpoczyna @il skompletowania elementéw i tyczenia ich

rozmieszczenia w pomieszczeniu. Po wytyczeniu regmtizenia elementéw ngstje tyczenie miejsc monta oku

mocupcych systemowécianki kabin dacian murowanych i posadzki.

Nastpnym etapem jest mocowanggianek za pomec systemowych dcznikdw. Po zakaczeniu montau wszystkich

elementéw naley zdja¢ folie zabezpieczaga powierzchng elementéw. Montanalezy prowadzé $cisle wg instrukciji

producenta zastosowanego systemu.

5.3 Porcze zewgtrzne

Pochwyty pogczy naley ze wszystkich stron pozbaiviabkéw, a na spawach w miejscach stykéw zeszlifowakrczy nie

nalezy taczy¢ srubami od gory na zewirznym obrysie. P@cze powinny przenosipoziony site 500N/m

6. KONTROLA JAKO SCI.
6.1. Badanie materiatdwzytych na konstrukej nalezy przeprowadzi na podstawie zatzonych zéwiadczeéi o jakdci
wystawionych przez producenta stwierdzgch zgodné¢ z wymaganiami dokumentacji i normamingawowymi.
6.2. Badanie gotowych elementéw powinno obejméwa
- sprawdzenie wymiaréw, wykeazenia powierzchni, zabezpieczenia antykorozyjnggéczen konstrukcyjnych,
prawidtowego dziatania e4ci ruchomych.
Z przeprowadzonych badaalery sporzdzi¢ protokét odbioru.
6.3. Badanie jak@i wbudowania powinno obejmowa
- sprawdzenie stanu i wyglu elementéw pod wzglem réwndci, pionowdci i spoziomowania,
- sprawdzenie rozmieszczenia miejsc i sposobu modayan
- sprawdzenie uszczelnienia pegry elementami asaiezami,
- sprawdzenie dziataniaggxi ruchomych,
- stan i wyghd wbudowanych element6éw oraz ich zgodinodokumentagj Roboty podlegajodbiorowi.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostl obmiarovy robét - jest iléc. sztuk elementdéw wbudowanych lub zamocowanych;

llos¢ robot okréla sk na podstawie projektu z uwzghieniem zmian zaaprobowanych przezyhiera i sprawdzonych w
naturze.

8. ODBIOR ROBOT.
Wszystkie roboty podlegajzasadom odbioru robét zanikaych lub ulegajcych zakryciu.
Odbioér obejmuje wszystkie materiaty podane w pumkgioraz czynrigi podane w punktach 5 i 6.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ptaci s¢ w jednostkach wg punktu 7 za przygotowanie i dogenie na miejsce morita zamontowanie, uszczelnienie
otworéw, oczyszczenie stanowiska pracy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-80/M-02138 Tolerancje ksztattu i pe@ia. Wartéci

PN-87/B-06200 Konstrukcje stalowe budowlane. Warunkonania i odbioru

PN-EN 10025:2002 Wyroby walcowane naagar z niestopowych stali konstrukcyjnych
PN-91/M-69430 Elektrody stalowe otulone do spawan@pawania. Ogdlne badania i wymagania
PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wadyeky spawanych. Nazwy i olkdlenia

PN-C-81901:2002 Farby olejne do gruntowania ogélretggsowania




